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Problem Ursache Lösung

Modell fährt nicht Schalter am Sender oder/und Modell steht/
stehen auf „aus”

Einschalten

Schwacher oder gar kein Akku im Modell Geladenen Akku einlegen

Der Überhitzungschutz hat das Modell 
wegen zu starker Erwärmung angehalten

Den Empfänger ausschalten. Das RC Modell 
etwa 30 Minuten abkühlen lassen

Keine Kontrolle Schwacher Akku/Batterie im Sender oder 
Modell

Geladenen Akku oder neue Batterie einlegen

Sie ziehen den Gashebel für die Vorwärts-
fahrt wie in der Anleitung beschrieben 
nach hinten, das Modell fährt jedoch 
rückwärts.

Die Anschlusskabel zwischen Fahrregler zum 
Motor sind nicht korrekt verbunden.

Tauschen Sie die Anschlusskabel zwischen 
Motor und Regler.

Der Kanalumkehrschalter am Sender ist falsch 
eingestellt.

Stellen Sie den Kanalumkehrschalter in die 
entgegengesetzte Richtung auf "Reverse" 
oder "Normal".

Der Motor bleibt während des normalen 
Betriebs plötzlich stehen.

Empfänger wird durch Störsignale gestört. Entfernen Sie sich aus dem Umgebungsbe-
reich und starten Sie den Betrieb an einer 
anderen Umgebung erneut.

Die Funktionen des Fahrreglers wurden 
durch die integrierte Sicherheitsabschaltung 
für Akkuunterspannung oder Überhitzung 
gestoppt.

Ersetzen Sie den Fahrakku durch einen 
vollgeladenen oder warten Sie bis sich die 
Elektronik abgekühlt hat.
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Problem Cause Remedy

Model does not move Switch(es) on transmitter or/and model is/
are “off”

Switch on

Weak or no battery in the model Insert fully charged battery

The overheat cut-out has stopped the model 
due to overheating

Switch off the receiver. Allow the RC model to 
cool down for approximately 30 minutes

No control Weak rechargeable battery/battery in trans-
mitter or model

Insert fully charged battery or new battery

You pull the throttle backwards for 
forward drive as described in the instruc-
tions, but the model moves backwards.

The connecting cables between the speed 
controller and the motor are not correctly 
connected.

Swap 2 of 3 connecting cables between the 
motor and the controller.

The channel changeover switch on the trans-
mitter is wrongly set.

Set the channel changeover switch in the 
opposite direction to "Reverse" or "Normal".

The brushless motor suddenly stops 
during normal operation.

The receiver is being affected by interference. Change location and start operation in ano-
ther area.

The functions of the speed controller have 
been stopped by the integrated safety shut-
off for low battery voltage or overheating.

Replace the driving battery with a fully char-
ged battery or wait until the electronics have 
cooled down.
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